
自動運転っていくらなの？

4つのポイント

自動運転システムを
自社開発

01 02 03 04

アプリケーションを自社で
開発をすることで、コスト
ダウンを実現。
（Autoware不使用）

準天頂衛星システム
MADOCA-PPPの活用

準 天 頂 衛 星 システム
（MADOCA - P P P）と
LiDARの両方を用いてお
り、万が一LiDARからの
情報がロストした際も、安
全な自動運転を継続する
事が可能。

慣性センサ（IMU）と
GNSSの統合

IMUとGNSSを統合する
事で、3D-LiDARの使用
数を削減。
（将来的には3D都市モデ
ルのPLATEAUの活用を
検討中）

時速30kmにて
運用可能

FOMM ONEをベース車
両として開発したことによ
り、時速30kmでの運用
が可能。



15°

仕 様

LiDAR検出範囲

活用シーン

滑走路の路面状態の確認や異常検
知が可能です。作業時間も選ばず効
率的にコスト削減も実現します。

愛知県みよし市三好町中島24 中島ビル
担当：榊原、伊藤達　TEL：0561-34-6538　
e-mail：information2@hvd.co.jp

原田車両設計株式会社
問
合
せ

空港

工場内の自動搬送や人の移動に活
用できます。

工場

ホテル敷地内でスタッフやお客様の
移動に活用できます。

ホテル

開発段階のため、
仕様と異なる可能性があります。

2D Fr LiDAR

3D Mid LiDAR

Vehicle information and vehicle control
・ Main power supply control 
・ Ignition relay control 
・ Turn signal 
・ Hazard light control 
・ Light On/Off Control 
・ Back Light On/Off
・ Door Lock/Open 
・ Speed pulse steering angle 
・ Vehicle model 
・ Accelerator control 
・ LED lamp indicating the status

GNSS 
receiver

1.75m 1.55m

F view AI camera 

Rear view camera 

Right view camera Left view camera 
Edge computer 

GNSS antenna

RTK or CLAS or MADOCA

開発段階のため、
仕様と異なる可能性があります。

自動運転用主要部品

5G WiFi router LAN 
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自動運転についてコーポレートサイト

路面距離
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